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Este trabalho apresenta o desenvolvimento de um robd auténomo voltado para operagdes
de resgate em ambientes de risco, como areas com escombros ou de dificil acesso
humano. O objetivo do projeto é criar um sistema capaz de se locomover de forma
independente, detectar obstaculos e monitorar o ambiente em tempo real. Para isso,
serao utilizados microcontroladores Arduino e ESP32, sensores ultrassbnicos para
detecgdo de obstaculos, sensores de movimento e inclinagdo, além de uma camera
ESP32-CAM para transmissdo de imagens. O sistema também contara com um display
OLED para exibicdo de informagdées em tempo real, como distancia e estado do robé, e
um brago robdtico simplificado para interacdo com o ambiente. A estrutura sera
desenvolvida com foco em baixo custo, modularidade e eficiéncia. Espera-se que o
protétipo seja capaz de operar em ambientes simulados, contribuindo para o

desenvolvimento de solugdes tecnoldgicas aplicadas a seguranga e ao resgate.



